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Pouziti zaskokového automatu ve skfinich QA

Vyhody

(as automatického zaskoku od 3 s.

Na displeji automat informuje obsluhu o okamzitém
stavu jisticii, zdrojt a pravé provadéné cinnosti.
Nastaveni automatu Ize proti neopravnénému pre-
staveni chranit heslem.

Aplikace

Zaskokovy automat se pouzivd k zajisténi dodavky elektrické
energie bez dlouhodobych vypadkii v riznych sektorech
sluzeb, priimyslu apod.

Funkce

Automat zajisti automatické a predevsim bezpecné fizeni
prepinani dvou zdrojli do zatéze tak, aby byla dodrzena do-
ddvka elektrické energie bez dlouhodobych vypadki.

Automat je uréen pro spolupraci s jistici/odpinaci Modeion
nebo Arion WL, které zajistuii silové spinani. Podrobnéjsi infor-
mace 0 osazeni jisticti/odpinaci jsou na str. 9.

Impulzem pro prepnuti zdroji mlze byt vypadek jedné
nebo vice fazi, podpéti nebo prepéti zdroji. Automat miize
byt vybaven ovlddénim (zapnuti a vypnuti) zalozniho zdroje
(generdtoru).

Bezpecnost

Jistice/odpinace jsou pomodi zdskokového automatu vzé-
jemné elektricky blokovany, aby nedoslo v Z&dném pfipadé
k sepnuti obou zdroji soucasné.

Napajeni

Automat musi byt napéjen bud'z fizenych zdroj (resp. z mo-
mentélné aktivniho) nebo z nezavislého externiho zdroje,
napt. z UPS nebo AKU (podrobnéjsi informace viz str. 9). 0d
zplsobu napadjeni je ¢astecné odvisld v nékterych pfipadech
i funkce automatu (viz ¢asové diagramy na str. 6 az 8).

Ovladani a nastaveni

Zakladni funkce zdskokového automatu se voli ototnym
pfepinacem a dal3i nastaveni jako rezimy a reak¢ni casy se
provadi na dotykovém displeji.

STOP tlacitko (SB1) - k automatu Ize pfipojit STOP tlacitko
s aretaci. Po stisku tlacitka dojde okamzité k vypnuti jisti¢i
a po dobu stisknuti je nelze nijak zapnout. Po uvolneni tla-
(itka je nutné pred dalsi manupulaci provést reset automatu.
Tlacitko nenf soucdsti automatu. Na svorkach pro stop tlacit-
ko je standardné propojka (svorky 30 a 31).

Zakladni blokové schéma zaskokovych automatii
pro ovladani dvou zdroji

Zdroj 1 Zdroj 2
_| mopI | _
| |
| |
EYER
Qq __u Signalizace N 3} Q,
[!]Zétéi

Revizni prepinac (SA2) - k automatu Ize pfipojit tzv. revizni
prepinac pro provedenti revize. Po prepnuti piepinace Ize oba
jistice ovladat rucné na motorovych pohonech. Automat je
vyfazen z ¢innosti a po vypnuti mechanického blokovani, Ize
zapnout oba jistice soucasné a je tedy nutné dat pozor na
paralelni chod zdroj. U provedeni s plechovym krytem (N1)
je revizni prepinac soucdsti automatu. U ostatnich provedeni
neni prepinac sou¢dsti automatu.

Popis

Celni panel obsahuje:

a) dotykovy displej informujici obsluhu o okamZitém sta-
vu jisticd, zdrojli a pravé aktudlné provadéné cinnosti
dale slouzi k nastaveni parametrdi pro automatické fize-
,Parametry” na str. 9), rezim automatického zaskoku (viz
JFunkce a rezimy” na str. 4 a 5) nebo bezpecnostni heslo,
kterym |ze chrénit nastaveni automatu proti neopravnéné-
mu prenastaveni.

b) otocny prepina¢, kterym se nastavuji zékladni funkce
zéskokového automatu (podrobnéjsi popis viz ,Funkce
arezimy“nastr.4a5).

Uvniti automatu

a) ma uzivatel moznost nastavit na podpétovych relé (po-
kud jimi je automat vybaven) hodnotu podpéti a nadpéti
(nezévisle na sobé), kterou ma automat vyhodnotit jako
poruchu na zdroji a reagovat na ni.

b) je3roubovaci svorkovnice pro piipojeni jednotlivych vodi-
¢l kabelu, ktery propojuje automat s jistici/odpinaci.

Umisténi jisticti/odpinacii a jejich propojeni
s automatem

Umisténi jisticl (jejich vzajemna vzdélenost) neni nijak
omezeno. Pokud je ke zvy3eni bezpecnosti pfi manudlnim
ovlddani pouZito mechanické blokovani, je dana vzdélenost
jistici/odpinacl pouzitym mechanickym blokovanim.

pro ovladani dvou zdrojii s podéInou spojkou

Zdroj 1

Zdroj 2
_ | MODI | _
| |
I I
I I
Q% - - -xQ
T el T
ﬁZété
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ZA Zaskokové automaty

SESTAVENi TYPOVEHO OZNACENI

pro ovladani dvou zdrojti

pro ovldani dvou zdrojii s podéInou spojkou

vestavné provedeni na dvefe rozvédéce

fizeni kombinace Arion WL "
fizeni kombinace Modeion BC, BD, BH "

fizeni kombinace Modeion BL "

vlastni - zaktivniho zdroje (moznost zélozniho zdroje AC/DC 24V)

napajeni ze zlozniho zdroje AC 110-230 V/DC 110-220 V

sledovani pouze vypadku napéti v jednotlivych fazich

podpétova relé s nastavenim, sledovani sledu fazi

signalizacni kontakty prepinace funkci + signalizace zapnutého
jisti¢e + signdl pro generator + poruchového stavu

plastovy transparentni kryt

signdl pro generdtor (pfepinaci kontakt)

plechovy kryt véetné revizniho prepinace

" Standardné dodavédme zéskokovy automat pro fizeni téchto kombinaci jistict:

BC160 BD250 BH630 BL... ARION WL
Na zakazku Ize dodat zaskokovy automat, BC160 + + + . .
ktery bude komunikovat v anglictiné. BD250 + + +
BH630 + + + -
BL... - - - +
ARION WL - - - - +

- na zakézku dodavame zéskokovy automat i v jinych kombinacich jistici/odpinaci

Zakaznické provedeni:

B1 - Zdskokovy automat je osazeny plastovym trasparentnim krytem. Rozméry viz str. 20.

G1 - Signal pro start generdtoru - prepinaci kontakt.
Zaskokovy automat je osazeny relé s pfepinacim kontaktem. Na svorkovnici jsou vyvedené svorky 32, 33, 34.
Svorky 32 a 34 - spinaci kontakt, 32 a 33 - rozpinaci kontakt.
V pifipadé poutiti provedeni G1 signalizace H4 neni zapojena.

N1 - Plechovy kryt s reviznim pfepinacem. Moznost plombovani svorkovnice pro pfipojeni ovlddacich obvodi.
Rozméry viz str. 21.

Po dohodé s vyrobcem Ize dodat i dal$i modifikace zéskokového automatu.

34



FUNKCE A REZIMY

Zaskokové automaty

Funkce: urcuje automaticky nebo manualni provoz ——

(nastavuje se otocnym pepinacem)

FUNKCE ZASKOKOVEHO AUTOMATU PRO
OVLADANI DVOU ZDROJU

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha prepinace 3, signalizace H3)

Automat umf pracovat ve tfech rezimech, které jsou voleny
pomoci dotykového displeje automatu. Je mozno nastavit,
zda jsou:

a)  zdroje rovnocenné

b)  prioritu mé 1. zdroj

¢)  prioritumd 2. zdroj
a dale je mozné nastavit min. dobu mezi prepnutim zdroji
(T,) a asy pro minimdlni pfitomnost napéti (T.) a maximdini
vypadek napéti (T.).

REZIM

a) ROVNOCENNE ZDROJE
(rezim urceny predev$im pro napdjeni ze dvou
transformator) - viz Casovy diagram 1

Z&téz mliZe byt napéjena trvale z kteréhokoli zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti zdroje, ze kterého je napdjena zatéz,
dojde k odpojeni zdroje od zdtéze a kpfipojeni druhého
zdroje. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého byla pivodné
74téZ napdjena, zlstdva kzatéZzi i nadéle pfipojen druhy
zdroj, protoze automat pracuje vrovnocenném rezimu.
Prepnuti na pivodni zdroj je mozné ruéné (pfepnutim
prepinace z polohy 3 postupné do polohy 0" — 3). K piepnuti
dojde také automaticky po ztraté napéti druhého zdroje.

o ¢
B

Tl
2) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDRO)
(poloha prepinace 1, signalizace H1)

Z&té7 je trvale napdjena z prvniho zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od zaté7e. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace
zpolohy 1 postupné do polohy 0" - 1).

— ReZim: urcuje prioritu zdrojii v automatickém

provozu
(nastavuje se dotykovym displejem automatu)

b) PRIORITA 1. ZDROJE

(rezim urceny predeviim pro napdjeni zatéze
z transformatoru jako hlavniho zdroje a generatoru
jakozto zalozniho zdroje - 1. zdroj transformator,
2. zdroj generator) - viz Casovy diagram 2

Z&té7 je napdjena trvale zhlavniho zdroje (transformatoru).
Pokud dojde k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni
hlavniho zdroje od zdtéZe a aktivuje se signdl pro zapnuti
generdtoru. Po nabéhnuti generdtoru dojde k automatickému
pfipojeni generdtoru k z&téZi. Po obnoveni napéti hlavniho zdroje
dojde k automatickému piepnuti zdrojli a zatéZ je opét trvale
napdjena z hlavniho zdroje.

I

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDRO)
(poloha prepinace 2, signalizace H2)

4

£
L%

Z4té7 je trvale napédjena z druhého zdroje a pokud dojde
k vypadku napéti, dojde k automatickému odpojeni zdroje
od zaté7e. Zdroj ziistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" - 2).

V'V poloze pepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 2 s pied dalsi manipulaci s prepinacem.

>4

<) PRIORITA 2. ZDROJE
obdoba rezimu b) PRIORITA 1. ZDROJE, zdroje jsou v3ak
v opatném pofadi

1. zdroj generdtor
2. zdroj transformator

_—

4) 1.ZDR0J a 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prepinace 0)




ZA

FUNKCE A REZIMY

Zaskokové automaty

FUNKCE ZASKOKOVEHO AUTOMATU PRO
OVLADANI DVOU ZDR0JU S PODELNOU
SPOJKOU

1) AUTOMATICKY PROVOZ — AUTOMATICKY ZASKOK
(poloha prepinace 6, signalizace H6)

Automat umi pracovat ve tiech rezimech, které jsou voleny
pomoci dotykového displeje automatu. Je mozno nastavit:

a)  zéskok pro oba zdroje

b)  zdskok pro 1. zdroj

«)  zéskok pro 2. zdroj
a ddle je mozné nastavit min. dobu mezi pfepnutim zdroj (T)
a asy pro detekdi pritomnosti napéti (T) a vypadku napdjen (T,).

Zdroj 1 Zdroj 2
_ | mopi | _
I I
I T I
I I I
I I I
QN - -+ I L - N Q,
I
Q, Is
[ﬁ Zatéz 1 E] Z4téz 2
Tabulka logickych stavi jistica
Jisti 2. zdroje Q, 0o 1 1 0 1 0
Spinac podélné spojky Q, 0 0 1T 0 0 1
Jistic 1. zdroje Q, 0 0 0 1 1 1

REZIM:

a) ROVNOCENNE

Obé zatéze mohou byt napdjeny trvale z kteréhokoli zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti jednoho ze zdrojli, dojde
k odpojeni zdroje od zaté7e a k pripojeni zatéZe (sepnuti
spojky) na druhy zdroj. Po obnoveni napéti zdroje, ze kterého
byla plvodné zaté7 napdjena, dojde k vypnuti spojky
a pfipojeni ztéZe na piivodni zdroj.

2) MANUALNI PROVOZ - 1. ZDROJ 1 2. ZDROJ JE VYPNUT
(poloha prepinace 0)

5) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha prepinace 3, signalizace H3)

Obé zatéZe jsou trvale napdjeny z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zatézi. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim pfepinace
z polohy 3 postupné do polohy 0" -3 ).

b) ZASKOK PRO 1. ZDRO)

Prvni zatéZ mlZe byt napdjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Druhéd zdtéZz mlze byt napdjena pouze z druhého
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti prvniho zdroje, dojde
k odpojeni prvni zatéZe od prvniho zdroje a k pfipojeni prvni
zatéze k druhému zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti prvniho zdroje dojde k vypnuti spojky a piipojeni
prvni zatéZe na prvni zdroj. Pii vypadku napéti druhého
zdroje dojde k odpojeni druhé zatéze od druhého zdroje.
Druhé zaté7 zlistane po dobu vypadku druhého zdroje bez
napéti. Neprovadi se zaskok (spojka nesepne).

3) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 1. ZDRO)
(poloha pitepinace 1, signalizace H1)

Trvale je napdjena pouze prvni zatéz z prvniho zdroje. Pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zaté7e. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni napéti. Pfipojit
zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace z polohy 1
postupné do polohy 0" —1).

6) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDROJ
SE SEPNUTOU SPOJKOU
(poloha prepinace 4, signalizace H4)

Obé z&té7e jsou trvale napdjeny z druhého zdroje a pokud
dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj od
zaté7i. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni jeho napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze rucné (pfepnutim prepinace
z polohy 4 postupné do polohy 0" —4).

"V poloze prepinace 0 je nutné dodrZet pauzu min. 2 s ped dalsi manipulaci s piepinacem.

PouZiti zdskokového automatu ve skiini NP

<) ZASKOK PRO 2. ZDRO)

Druhd z&téZ mlze byt napéjena z prvniho nebo z druhého
zdroje. Prvni z&téz miZze byt napdjena pouze z prvniho
zdroje. Pokud dojde k vypadku napéti druhého zdroje, dojde
k odpojeni druhé zatéZe od druhého zdroje a k pfipojeni
druhé z&téze k prvnimu zdroji (sepnuti spojky). Po obnoveni
napéti druhého zdroje dojde k vypnuti spojky a pfipojeni
druhé z&téze na druhy zdroj. Pfi vypadku napéti prvniho
zdroje dojde k odpojeni prvni zatéZe od prvniho zdroje. Prni
zaté7 zlistane po dobu vypadku prvniho zdroje bez napéti.
Neprovadi se zaskok (spojka nesepne).

4) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ POUZE NA 2. ZDRO)
(poloha pirepinace 2, signalizace H2)

Trvale je napdjena pouze druhd z&téz z druhého zdroje.
Pokud dojde k vypadku napéti, automaticky se odpoji zdroj
od zatéze. Zdroj zlistane odpojen i po obnoveni napéti.
Pfipojit zdroj je mozné pouze ru¢né (pfepnutim prepinace
z polohy 2 postupné do polohy 0" —2).

7) MANUALNI PROVOZ - PROVOZ NA OBA ZDROJE
(poloha prrepinace 5, signalizace H5)

Prvni z&té7 je trvale napdjena z prvniho zdroje. Druhd zatéz
je trvale napdjena z druhého zdroje. Pokud dojde k vypadku
napéti, automaticky se odpoji zdroj od zatéze. Zdroj zlistane
odpojen i po obnoveni jeho napéti. Pfipojit zdroj je mozné
pouze ru¢né (pfepnutim piepinace z polohy 5 postupné do
polohy 0" —5).

5«4



CASOVE DIAGRAMY

Zaskokové automaty

Casovy diagram 1 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii
Funkce: automaticky zdskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformétor, 2. zdroj transformator)

2.AZ 3.AZ 4.AZ

1.AZ

U _

napéti 1. transformatoru

jisti¢ 1. transformatoru

napéti 2. transformatoru

jisti¢ 2. transformatoru

napéti na zatézi

napdjeni automatu

kontrolovand doba vypadku napéti

min. doba mezi prepnutim jistica
kontrolovand doba obnoveného napéti

doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen, T,=0,5's

i e B I — R — i N — i =N =
2 N 88 = =

=

Pozndmka: asy T, T, T, jsou nastavitelné.

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4. automaticky zaskok:

T; T T
Ts

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. ZatéZ je napjenaz 1. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespori min.
po dobuT, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,,. ProtoZe automat pracuje v rezimu rovnocennyich zdrojd,
zlistavd Q, zapnut i po obnoveni U, na dobu del3i nez T.. Pokud dojde k vypadku U,, na dobu kratSi nezT,, automat
na tento vypadek napéti nereaguije.

Pokud dojde k vypadku U;, na dobu delSi nez T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, jiz min. po
dobuT,, dojde po caseT, k automatickému zapnuti Q.

Pokud dojde k vypadku U, a neni pfitomno U, dojde po case T, k automatickému vypnuti Q,,. Po obnoveni U, na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q,,. Podminkou automatického zapnuti Q, je dobéhnuti Casu T,

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T., dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, alespofi po dobu
T, dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q..

Casovy diagram 2 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdroji
Funkce: automaticky zdskok ReZim: priorita 1. zdroje (1. zdroj transformdtor, 2. generdtor)

1.AZ 2.AZ 3.AZ

o . I

Qr

Ug

Qg

Uz

UnA

Use

lTa T:Z Ta T‘T'Z Ts ‘ T, | Ta r3Ts
|
T,

U napéti transformatoru POPIS FUNKCE
Q jisti¢ transformatoru Vychozi stav: Na 1. zdroji je napéti. Z&té7 je napéjena z 1. zdroje.
U, napéti generétoru
Q, jisti¢ generétoru 1. automaticky zaskok: Pokud dojde k vypadku U, , automaticky vypne Q, a signdl pro chod generdtoru je aktivni. Objevi-li se U, alespoii
U, napéti na zatézi nadobuT,, je automaticky zapnut Q . Podminkou pro zapnuti Q, je dobéhnuti ¢asuT,. Pokud dojde k vypadku U,
u, napéjeni automatu azérovefi U, nenf pfitomno, dojde po dobé T, k automatickému vypnuti Q... Objevi-li se U, alespoiina dobuT, , je
U, signal pro funkdi generdtoru automaticky zapnut Q. Podminkou pro zapnuti Q_je dobéhnuti casuT,.
T, kontrolovand doba vypadku napéti
T, min. doba mezi prepnutim jistica 2. automaticky zaskok:  Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signal pro chod generdtoru
T, kontrolovand doba obnoveného napéti prestane byt aktivni. Po case T, dojde k automatickému zapnuti Q; .
T, doba od vypadku napéti, po které vypne jistic

v pfipadé, Ze automat neni napdjen, T,=0,5s

Pozndmka: casy T,T,T, jsou nastavitelné.

» 6

3. automaticky zaskok:

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min. T, , dojde k automatickému vypnuti Q, a signdl pro chod generdtoru je
aktivni. Pokud dojde k obnoveni U, na dobu min. T, dfiv, nez se objevi U, na dobu min.T, , dojde k automatickému
zapnuti Q. Podminkou automatického zapnuti Q; je dobéhnuti CasuT,.
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CASOVE DIAGRAMY

Zaskokové automaty

Casovy diagram 3 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zdskok Rezim: rovnocenny (1. zdroj transformator, 2. zdroj transformétor) Napajeni automatu: z aktivniho zdroje

=

:joj

=

=)
=

e e e I I =y =
EX

1.AZ

2.AZ

3.AZ

4.AZ 5.AZ

napéti 1. transformatoru
jistic 1. transformatoru
napéti 2. transformatoru
jisti¢ 2. transformatoru
odpinac podéIné spojky
napéti na zatézi¢. 1
napéti na zatézi ¢. 2
napéjeni automatu
kontrolovand doba vypadku napéti

min. doba mezi prepnutim jistica
kontrolovana doba obnoveného napéti

doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4. automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. z4té7 je napéjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a je-li pfitomno U, min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q,.

Pokud dojde k vypadku U,, na dobu delSinezT,, dojde k automatickému vypnuti Q,, a po Case T, k automatickému
zapnutiQ,.

Pokud dojde k vypadku U;, a neni pfitomno U,,, dojde po case T, k automatickému vypnuti Q;, a Q, . Po obnoveni U, na
dobumin. T, dojde k automatickému zapnuti Q;, a Q. Podminkou automatického zapnuti Q,, je dobéhnuti casuT,.

Pokud dojde k vyjpadku U, aneni pfitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q,, a Q, . Po obnoveni U , na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q,, a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q,, a Q, je dobéhnuti casuT,,

Pokud dojde k obnoveni U, a zdroveri v dobé T, dojde k vypadku napéti U, dojde po ase T, k automatickému
vypnuti Q;,a Q, Dobéhne-li as T, dfive nez asT,, dojde k vypnuti Q,a Q, po CaseT.. Po ase T, dojde
kautomatickému zapnuti Q;, a Q,.

Casovy diagram 4 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zaskok ReZim: zdskok zdroje ¢. 1 (1. zdroj transformator, 2. zdroj transformétor) Napdjeni automatu: z aktivniho zdroje

=
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e N e T = =
EX

1.AZ

2.AZ

3.AZ

4.AZ 5.AZ

.

napéti 1. transformétoru

jistic 1. transformétoru

napéti 2. transformétoru

jistic 2. transformétoru

odpinac podéIné spojky

napéti na zatézi . 1

napéti na zaté7i ¢. 2

napajeni automatu

kontrolovand doba vypadku napéti
min. doba mezi prepnutim jistica
kontrolovand doba obnoveného napéti
doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napajen

POPIS FUNKCE

Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:
2. automaticky zaskok:
3. automaticky zaskok:

4, automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. z&té7 je napéjena z 1. zdroje. 2. zatéZ je napdjena z 2. zdroje.

Pokud dojde k vypadku U, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q, a je-li pfitomno U , min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q, a po ¢ase T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U, na dobu krat$inez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vypadku U,, na dobu delSi nezT,, dojde k automatickému vypnuti Q. ProtoZe automat pracuje
vrezimu zdskoku pouze pro zdroj ¢. 1, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U;, a neni piitomno U, dojde po ase T, k automatickému vypnuti Q... Po obnoveni U;, na dobu
min.T, dojde k automatickému zapnuti Q,,a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q,,a Q, je dobéhnuti asuT,

Pokud dojde k obnoveni U, a zdroveri v dobé T, dojde k vjpadku napéti U, dojde po ase T, k automatickému
vypnuti Q;, a Q,. Dob&hne-li Cas T, dfive nez Cas T, dojde k vypnuti Q;,aQ, po aseT,. Po Case T, dojde
k automatickému zapnuti Q...
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CASOVE DIAGRAMY

Zaskokové automaty

Casovy diagram 5 - zaskokovy automat pro ovladani dvou zdrojii s podélnou spojkou
Funkce: automaticky zdskok Rezim: zéskok zdroje . 2 (1. zdroj transformdtor, 2. zdroj transformétor) Napajeni automatu: z aktivniho zdroje
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1.AZ

2.AZ 3.AZ 4.AZ 5.AZ

napéti 1. transformatoru

jistic 1. transformétoru

napéti 2. transformatoru

jistic 2. transformétoru

odpinac podéIné spojky

napéti na zatézi ¢. 1

napéti na zatézi ¢. 2

napéjeni automatu

kontrolovand doba vypadku napéti
min. doba mezi piepnutim jistic
kontrolovana doba obnoveného napéti
doba od vypadku napéti, po které vypne jistic
v pfipadé, Ze automat neni napdjen

POPIS FUNKCE
Vychozi stav:

1. automaticky zaskok:

2. automaticky zaskok:

3. automaticky zaskok:

4. automaticky zaskok:

5. automaticky zaskok:

Na 1. zdroji i 2. zdroji je napéti. 1. z&té7 je napéjena z 1. zdroje. 2. zaté7 je napdjena z 2. zdroje.
Pokud dojde k vypadku U,, na dobu min.T,, dojde k automatickému vypnuti Q, a je-li pfitomno U, min. po dobuT,,
dojde po Case T, k automatickému zapnuti Q..

Pokud dojde k obnoveni U, na dobu del3i nez T, dojde k automatickému vypnuti Q, a po ¢ase T, k automatickému
zapnuti Q,,. Pokud dojde k vypadku U,, na dobu krat$inez T , automat na tento vypadek napéti nereaguje.

Pokud dojde k vjpadku UT1 na dobu delSi nez T, dojde k automatickému vypnuti Q,, . Protoze automat pracuje
v rezimu zaskoku pouze pro zdroj ¢. 2, Q, nesepne.

Pokud dojde k vypadku U;, a neni piitomno U, , dojde po Case T, k automatickému vypnuti Q,, . Po obnoveni U, na
dobu min. T, dojde k automatickému zapnuti Q;, a Q,. Podminkou automatického zapnuti Q; a Q, je dobéhnuti CasuT,.

Pokud dojde k obnoveni U, a zdroveri v dobé T, dojde k vjpadku napéti U, dojde po ase T, k automatickému
vypnuti Q;, a Q,. Dob&hne-li Cas T, dfive nez CasT,, dojde k vypnuti Q; aQ, po aseT,. Po Case T, dojde
k automatickému zapnuti Q..



ZA Zaskokové automaty

PARAMETRY

Rozméry SxVxH vizstr. 19
Hmotnost m ZA-01-xxxx nebo ZA-11-xxxx 11 kg
Normy (SN EN 60947-6-1; CSN EN 60204-1; CSN 332000-1; CSN 332000-4-41; CSN EN 60068-2-1;

(SN EN 60068-2-2; CSN EN 60068-3-3

Napéti zdroji (hlavni i zalozni) AC 230V/400V
Externi (vyvody 26, 27) z nezavislého zdroje
Jmenovité pracovni napéti ACU, 24V 2y ZA-xx-x1xx, nebo 110 + 230V u ZA-xx-x2xx
DC U, 24V 2y ZA-xx-x1xx, nebo 110 = 220V u ZA-xx-x2xx
Piikon AC/DC 100VA/100W
Kategorie prepéti 19
Interni? z aktivniho zdroje
Jmenovity kmitocet f, 50/60 Hz
Kryti vngjsi/vnitini ZA-x1-xxxx dle provedeni rozvadsce/ IP20
Elektromagnetické kompatibilita normy (SN EN 60947-1; CSN EN 55011
radiové vyzafovani trida A
rusiva napéti tfida B
Pripojovaci priifez 0,5 + 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)
Rozsah teploty okoli 0+50°C

Mistni: LD

Dalkova: (vyvody 12-18) ACI,/U, 10A/230 V (AC-3) (bezpotencialové kontakty)
(vyvody 22-25) DC I, /U, 0,1A/24V (proti svorce -)

Pfipojovaci priifez 0,5+ 1 mm? (doporucujeme min. 0,75 mm?)
PODPETOVERRLE-powervOOCX
Nastaveni podpéti 70+120% U,

Nastaveni nadpéti 80+130% U,
waswvewgiost
Min. doba mezi prepnutim jisticG (¢as zaskoku) 35 (dle provedenijistice)

Kontrolovand doba vypadku napéti* T 0-+999s,pols

Zpozdéni mezi pepnutim jisticd ¥ 1 0+999s,po1s

Kontrolovand doba obnoveného napéti 1B} 0+999s,pols

Doba od vypadku napéti, po které vypne jisti¢ ¥ T, 05s

Pozndmka: 1" je zkratovy proud v obvodu zdrojd.
2 Ze zdroje, ktery je pravé pfipojen k zétéZi, pii vypadku obou zdrojd je zaskokovy automat bez napéti do té doby, dokud se na jednom ze zdrojii neobjevi napéti.
3V piiipadé stalého napdjeni automatu.
'V pfipadé, Ze automat neni napajen.
5 Vzhledem k zafazent pfistroje do kategorie pepéti | (citlivé elektronické pristroje) dle CSN EN 60664-1 doporucujeme zaskokovy automat Modi chrénit proti pfepéti v souladu
s (SN EN 62305. Aplikaéni pHirucku, kterd je volné ke stazeni na www.oez.cz, je mozné vyuZit pro vybér vhodné pepétové ochrany.

VYBAVENI JISTICD

Podpétova spoust SP-BC-X024 SP-BHD-X024 SP-BHD-X024 SP-BL-X024 vizstr. 10
Pomocny spinac 2x PS-BC-0010-Au PS-BHD-1100-Au PS-BHD-1100-Au PS-BL-2200-Au vizstr. 10
Navéstni spina¢ " NS-BC-0010-Au PS-BHD-1000-Au PS-BHD-1000-Au - vizstr. 10
Relativni spina¢ = = = PS-BL-2200-Au vizstr. 10
Motorovy pohon MP-BC-X230-B MP-BD-X230 MP-BH-X230 MP-BL-X230 vizstr. 10
Mechanické blokovani = vizstr. 10 vizstr. 10 vizstr. 10 vizstr. 10

vo v

Pozndmka: ~ Presné vybavenijisticii véetné poctu spinacii viz schémata zapojeni.
Podrobnéjsi informace o jisticich/odpinacich BC160, BD250, BH630 a BL. . . naleznete v katalogu Kompaktni jistice

YU odpinacii se nemusi osazovat ndvéstni spinac.

w
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ZA Zaskokové automaty

TYPOVE OZNACENI JISTICE ARION WL

Vybava jistice musi obsahovat toto prislusenstvi:
m  Motorovy pohon — AC230V

m  Podpétovou spoust — DC 24V
®  Pomocné kontakty — 2NO + 2NC
m  Signalizacni spina¢,pfipraven k zapnuti”
| Signalizani spinac,vypnuto spousti”
Typové oznaceni:
ArionWL ....-..... —4A)J2-7C22+K07+xxx

Popis typového oznaceni:

ArionWL ....—..... - 4A)2-7 (C22+KO7+ xxx

Mechanické blokovani "

Signalizacni spinac ,vypnuto spousti”

Signalizacni spinac, pfipraveno k zapnuti”

Maotorovy pohon a zapinaci spoust - AC230V

Bez prvni pfidavné spousté

Podpétova spoust - DC24V

Jeden blok pomocnych spinacd - 2N0+2NC nebo 4NO + 4NC (kdd:,,...-4AJ4-Z..")

Y xxx — Mechanické blokovani dle provedenijistice (pouze
pokud je pozadovano):
S55 — Pevné provedenti jistice
R55 — Vlysuvné provedenijistice

Vypinaci schopnost, elektronickd nadproudova spoust, pocet poli a konstrukéni provedeni 2

Velikost jistice, jmenovity proud 2 2 Viz katalog Vzduchové jistice VJ1-2012-C.

URCENI MECHANICKEHO BLOKOVANI JISTICO MODEION

Kombinace jistici Mechanické blokovani podle provedeni jistici

1. jistic 2. jistic Pevné Odnimatelné Vysuvné Pevny/Vysuvny (odnimatelny)
BC160 BC160 - - - -

BD250 BD250 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05 MB-BD-PV05

BD250 BH630 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03

BH630 BH630 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04 MB-BH-PV04

BH630 BD250 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03 MB-BHD-PV03

BL... BL... MB-BL-PP07 - MB-BL-VV06 MB-BL-PV08

»10



SCHEMA

ZA

Zaskokové automaty

Zapojeni pro B(160 ZA-0x-7xxx
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——— - -—
LYL2fL3 N:PJ_
a2
T  -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G  -generator - musi byt dodrZen sled fézi
F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou G
ZA - zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice o o
5 e fnc logarn e i
H1-3 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3) p
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signdl chyba -DC 24V 0,1A (proti svorce /- / minus)

26(L+), 27(N-)
SB1
SA2

1. BC160 - jisti¢ zdroje 1

SP-B(-X024
2.PS-BC-0010-Au
3. PS-BC-0010-Au
1. NS-BC-0010-Au
MP-BC-X230-B

2.BC160 - jistic zdroje 2

Z

SP-BC-X024
2.PS-BC-0010-Au
3. PS-BC-0010-Au
1.NS-BC-0010-Au
MP-BC-X230-B

-zatéi

- externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC110-230V/DC 110-220 V u ZA-xx-x2xx
- moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
- moZnost pripojeni revizniho prepinace

- podpétova spoust
- pomocny spinac

- pomocny spinac

- navéstni spinac

- motorovy pohon

- podpétova spoust
- pomocny spinac

- pomocny spinac

- ndvéstni spinac

- motorovy pohon

Soucdsti zaskokového automatu nejsou: istice/odpinace s pislusenstvim, pojistky F, transformator, generétor, spinace SA2 a SB1, signélky H1 az H7.

1<



Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BD250 a BH630 ZA-0x-7xxx
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o 7
T  -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F - pojistky 6 - 16 A s charakteristikou gG
ZA - zaskokovy automat
XT0 - piiipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zdskokovy automat - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generdtoru -DC24V 0,1A (protisvorce /- / minus)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)
H7 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC110-230V/DC110-220V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pripojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moZnost pfipojeni revizniho prepinace
1.BD250...(1. BH630...) - jisti¢ zdroje 1
SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - navéstni spinac

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
2.BD250...(2. BH630...) - jistic zdroje 2

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1100-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac

MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon
1 -zatéz

Soucdsti zaskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformdtor, generétor, spinace SA2 a SB1, signélky H1 az H7.
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SCHEMA

ZA

Zaskokové automaty

Zapojeni pro BL1600/BL1000
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G  -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou G
ZA - zaskokovy automat
XT0 - piiipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)

1.BL...

2.BL...

Z

26(L+), 27(N-)
SB1

SA2

- jistic zdroje 1
SP-BL-X024

3. PS-BL-2200-Au
1. PS-BL-2200-Au
MP-BL-X230

- jistic zdroje 2
SP-BL-X024

3. PS-BL-2200-Au
1. PS-BL-2200-Au
MP-BL-X230

-zatéi

- externi napdjeni z nezdvislého zdroje

- AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC110-230V/DC110-220V u ZA-xx-X2xx

- moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)

- moZnost pripojeni revizniho prepinace

- podpétova spoust
- relativni spinac

- pomocny spinac

- motorovy pohon

- podpétova spoust
- relativni spinac

- pomocny spinac

- motorovy pohon

Pozndmka: Soucdsti zaskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformator, generétor, spinace SA2 a SB1, signélky H1 az H7.
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Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro Arion WL ZA-0x-6xxx
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T -transformator - musi byt dodrZen sled fazi
G -generator - musi byt dodrZen sled fazi
F  -pojistky 6 - 16 A s charakteristikou gG
ZA - zéskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - piepinac funkce
H1-3 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H4 - signdl pro zapnuti generatoru -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H5 - signdl zapnut zdroj 1 -DC 24V 0,1A (protisvorce /- / minus)
H6 - signdl zapnut zdroj 2 -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H7 - signdl chyba -DC 24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napajeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC 110-230V/DC 110-220 V u ZA-xx-X2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho pfepinace
1. Arion - jisti¢ zdroje 1
X5,6,7 - konektor pro pfipojeni pfislusenstvi (viz dokumentace jistice Arion WL)
2. Arion - jistic zdroje 2
X5,6,7 - konektor pro pfipojeni pfislusenstvi (viz dokumentace jistice Arion WL)

1 -zatéi
Pozndmka: Pfi pouZiti odpinace neni nutné pouzit signalizacni spinac“vypnuto spousti”. V pfipadé, Ze spina¢ neni osazen, je poteba propojit svorky pro pfipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a 2;

2. zdroj - svorky 1012 102).
Souddsti zaskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformétor, generétor, spinace SA2 a SB1, signdlky H1az H7.
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ZA Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BC160 s podélnou spojkou ZA-1x-7xxx
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T1,T2  -transformator - musi byt dodrzen sled fazi
F - pojistky 6 + 16 A s charakteristikou gG

ZA -zaskokovy automat

XT0 - pfipojovaci svorkovnice Nastaveni rezimu ovladani
SA - prepina funkce motorového pohonu
H1-6 - signalizace funkce zéskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)

H7 - signal zapnut jisti¢ 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)

H8 - signal zapnut jisti¢ 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)

H9 - signal zapnut jistic 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)

H10 - signal chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)

26(L+), 27(N-) - externi napajeni z nezavislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC 110-230 V/DC 110-220 V u ZA-Xx-X2xx

SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)

SA2 - moznost pfipojeni revizniho prepinace

1. BC160 - jistic zdroje 1

SP-B(-X024 - podpétova spoust
3.PS-BC-0010-Au - pomocny spina¢
1.NS-BC-0010-Au - ndvéstni spinac
MP-BC-X230-B - motorovy pohon

2.BC160 - jistic zdroje 2

SP-B(-X024 - podpétova spoust
3.PS-BC-0010-Au - pomocny spinac
1.NS-BC-0010-Au - ndvéstni spinac
MP-BC-X230-B - motorovy pohon

3. BC160 - jistic spojky

SP-B(-X024 - podpétova spoust
3.PS-BC-0010-Au - pomocny spinac
1.NS-BC-0010-Au - ndvéstni spinac
MP-BC-X230-B - motorovy pohon

1 -zatéz

podélnd spojka - svorky 201 a 202).
Soucésti zéskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformdtor, generdtor, spinace SA2 a SB1, signalky H1 az H7.
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SCHEMA

Zaskokové automaty

Zapojeni pro BD250 a BH630 s podélnou spojkou

ZA-1x-7xxx

+  N- N- N- N- N- N-
H1]H2|H3|H4|H5] H6| H7]H8|H9H 11
: SB1- i
T g ! . ® & T2 !
! L+ N- +| o+ +] + H
LafL2|Lafnipg . L | . [ 1 [ INT=
' = iti 12| 13|14[15[16[17[18 26 271 | 22|23|24]25 it‘ — |
I | — SA | — 1
- = 13 FRVRRR R Lyzd 2L = |
e - N g Jy i
| PE PE t
1 = U
1 XTO 1
! i
1.BD250... ! h . 2. BD250. |
1. BH630.., ! 3 o 2. BHB30. !
ER e R 7 s En i LA
Igzl BH ||« |1 |:§I| E In B - «--*lg“iBHﬂmm AN 8i
19 -\ - H 1 SP-BHD-X024 o H . H
12! D:‘f"o\ ! |qg:|_ g 1 SP-BHD-X024 [541 D:’i‘i’ 1 P =
eI - — ENREN NI s s ARERE
e [ii-+t - 1| : o HHSI 22 HIE:
= el 9 109 ] 2] a2l
= | o P FE __ ) s 104p—— 4= =4 ———— o i | "
Raln i ! LIz H 2 10 l s 1 Lf.oi
] | 10: L
| T 5 ! 1 .
8 10:
W - !
: 154 2 6 207 206 201203 40 41 202 204209 208205 26 451 |
1
i | | MP-BD-X230-B MP-BD-X230-B !
1 MP-BH-X230-B MP-BH-X230-B I
] :
1
' i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
! i
! 3.BD250... |
! 3. BH630... —I !
I T S AN N NN 1
! EPS-BHD-lOO(}Au.! 26 451 1
! oo} foul | e -5 | vp-BDX230B '
| - -] 1
i SP-BHD-X024 || [~ T BDEHI|| MP-BHX230-B !
| —T2 - 1 !
T DO |
I 1 Lo b s :
[]
P o oo o e T e F1-4
H H
} | Y | }
B [ K [N :1 S BHD-1000.A4 | i [0 1 I
71 |2 PS-BHD-1000-Au | 72
T1,T2  -transformator - musi byt dodrzen sled fazi
F - pojistky 6 + 16 A s charakteristikou gG

ZA -zaskokovy automat

XT0 - pripojovaci svorkovnice

SA - piepinac funkce

H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu
H7 - signdl zapnut jisti¢ 1

H8 - signdl zapnut jistic 2

H9 - signdl zapnut jisti¢ 3 (spojka)

H10 - signdl chyba

26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje

SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standard
SA2 - moznost pfipojeni revizniho prepinace

1.BD250...(1. BH630...) - jisti¢ zdroje 1

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

2.BD250...(2. BH630...) - jisti¢ zdroje 2
SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

3.BD250...(3. BH630...) - jistié spojky

SP-BHD-X024 - podpétova spoust
3. PS-BHD-1000-Au - pomocny spinac
1. PS-BHD-1000-Au - ndvéstni spinac
MP-BD-X230 (MP-BH-X230) - motorovy pohon

1 -zatéz

-AC230V10A (AC-3)

-DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
-DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)
-DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
-DC24V 0,1A (proti svorce /- / minus)

- AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC110-230V/DC110-220V u ZA-xx-x2xx

né s propojkou)

Pozndmka: Pfi poufiti odpinace neni nutné pouzit navéstni spinac. V pfipadé, Ze névéstni spinac neni osazen, je potieba propojit svorky pro pfipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a 2;

2. zdroj - svorky 101 a 102; podéInd spojka - svorky 201 a 202).

Soudasti zaskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformétor, generdtor, spinace SA2 a SB1, signélky H1az H7
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ZA

Zaskokové automaty

SCHEMA

Zapojeni pro BL1600/BL1000 s podélnou spojkou ZA-1x-8xxx
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T1,T2  -transformator - musi byt dodrzen sled fazi
F - pojistky 6 + 16 A s charakteristikou gG
ZA -zaskokovy automat
XT0 - pfipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu - AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signdl zapnut jistic 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H8 - signél zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signél zapnut jisti¢ 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napdjeni z nezdvislého zdroje - AC/DC 24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC110-230V/DC110-220 V u ZA-xx-X2xx
SB1 - moznost pfipojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moznost pfipojeni revizniho prepinace
1.BL... -jisticzdroje 1
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
2.BL... -jisti¢zdroje 2
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1.PS-BL-2200-Au - pomocny spina¢
MP-BL-X230 - motorovy pohon
3.BL... -jisticspojky
SP-BL-X024 - podpétova spoust
3.PS-BL-2200-Au - relativni spinac
1. PS-BL-2200-Au - pomocny spinac
MP-BL-X230 - motorovy pohon
1 -zatéz

Pozndmka: Soucdsti zaskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s pfislusenstvim, pojistky F, transformdtor, generdtor, spinace SA2 a SB1, signélky H1az H7.
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Zaskokové automaty

SCHEMA

. . . .
Zapojeni pro Arion WL s podélnou spojkou ZA-1x-6xxx
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T1,T2  -transformator - musi byt dodrZen sled fazi

F - pojistky 6 < 16 A s charakteristikou gG

ZA - zéaskokovy automat
XT0 - piiipojovaci svorkovnice
SA - prepinac funkce
H1-6 - signalizace funkce zaskokového automatu  -AC230V 10 A (AC-3)
H7 - signdl zapnut jisti¢ 1 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H8 - signdl zapnut jistic 2 -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H9 - signal zapnut jisti¢ 3 (spojka) -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
H10 - signdl chyba -DC24V 0,1A (proti svorce / - / minus)
26(L+), 27(N-) - externi napajeni z nezdvislého zdroje - AC/DC24V u ZA-xx-x1xx, nebo AC 110-230V/DC 110-220 V u ZA-xx-x2xx
SB1 - moznost pripojeni STOP tlacitka (standardné s propojkou)
SA2 - moZnost pfipojeni revizniho prepinace

1. Arion - jisti¢ zdroje 1
X5,6,7 - konektor pro pfipojeni pfisludenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)

2. Arion - jisti¢ zdroje 2
X5,6,7 - konektor pro pfipojeni pfislusenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)

3. Arion - jisti¢ spojky
X5,6,7 - konektor pro pripojeni pfislusenstvi (viz Dokumentace jistice Arion WL)

1 -zatéz

Poznédmka: Pii pouZiti odpinace neni nutné pouZit signalizani spinac,vypnuto spousti”. V pfipadé, Ze spinac neni osazen, je potfeba propojit svorky pro piipojeni spinace (1. zdroj - svorky 1a 2;
2. zdroj - svorky 101 a 102; podéInd spojka - svorky 201 a 202).
Soucdsti zdskokového automatu nejsou: jistice/odpinace s piislusenstvim, pojistky F, transformdtor, generdtor, spinace SA2 a SB1, signlky H1 az H7.
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ZA Zaskokové automaty

ROZMERY

Vestavné provedeni ZA-x1-xxxx
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ROZMERY

Zaskokové automaty

Vestavné provedeni s plastovym krytem ZA-x1-xxxx-B1
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ZA

ROZMERY

Zaskokové automaty

Vestavné provedeni s plechovym krytem ZA-x1-xxxx-N1
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Zaskokové automaty

POZNAMKY
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Zaskokové automaty

POZNAMKY
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Zaskokové automaty

POZNAMKY
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OEZ s.r.0., Sedivska 339, 56151 Letohrad, 4 CR
tel.: +420 465 672 1M1, fax: +420 465 672 151, e-mail: oez.cz@oez.com, www.0ez.cz

DIC: CZ49810146
IC: 49810146
Firma zapsana v obch. rejstfiku KS v Hradci Kralové, oddil C, vloZka 4649

TECHNICKA PODPORA SERVISNI SLUZBY

tel.: +420 465 672 222

7 e-mail: technicka.podpora.cz@oez.com

7. [w] Nepfetrzita pohotovostni sluzba
i tel.: +420 602 432 786
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